Příloha č. 2 ZD
Předmět zakázky:

Předmětem zakázky je mobilní mapování pro pasport :

Pasport hřbitovů – cca 9700 m
0. Snímání bude probíhat po 2 metrech
0. Nájezd v květnu 2016 (do 5 dnů od dne uzavření smlouvy)
0. Nebude se řešit rozmazávání
0. Dodána budou panoramata + EO v S-JTSK (Souřadný systém)
Pasport komunikací – 310 km
0. Snímání bude probíhat po 5 metrech
0. Nájezd v květnu 2016 (do 5 dnů od dne uzavření smlouvy)
0. [bookmark: _GoBack]Všechna data budou rozmazaná – obličeje a SPZ automobilů
0. Dodána budou panoramata + EO v S-JTSK

Požadavky na pořízení dat systémem mobilního mapování (sférické snímky)
· Minimální velikost pixelu 1 cm na vzdálenost minimálně 16 metrů v rovině horizontu v originálním snímku 
· Panorama sestavené ze zdrojových snímků bude v plné sféře kromě spodní části pod snímačem a s rozlišením minimálně 65 megapixelů. Tohoto rozlišení nesmí být dosaženo downsamplingem.
· Sešití panoramat bude bez střihů objektů od vzdálenosti 1,5 metru od kamery, které by znemožňovali identifikaci objektů, nebo zhoršovaly přesnost měření z panoramat
· Barevné vyrovnání panoramat bude bez viditelných přechodů mezi jednotlivými fotografiemi
· Sytém pro určování polohy GNSS/INS (Global Navigation Satellite System)/ (Inercial naviagation system)musí být schopen sám vypočítat referenční virtuální stanici, kterou umístí optimálně do AOI (Areas of Interest).
· Systém GNSS/INS pro určování polohy a orientace panoramat by měl  používat dvě GNSS antény pro rychlejší obnovu heading při výpadku GNSS signálu, technické parametry GNSS/IMU aparatury budou umožňovat dosažení polohové přesnosti 0,02 m, výškové přesnosti 0,05m, přesnosti náklonů Roll a Pitch 0,02° a Heading 0,025°, všechny hodnoty jako RMSE, při optimálních podmínkách příjmu GNSS signálu
· Kvůli velké pravděpodobnosti výpadků signálu GNSS, zejména na hřbitovech, je doporučeno, aby aparatura GNSS/IMU používala odometr
· Panoramata budou snímána pro hřbitovy po dvou, na komunikacích po pěti metrech s tolerancí danou on-the-fly výpočtem trajektorie; snímání na zadaný framerate není přípustné
· Výsledná panoramata budou předána ve formátu JPG s kvalitou komprese 10 (90%)
· Prvky vnější orientace pro jednotlivá panoramata budou předána v textovém formátu, pro každé panorama na samostatném řádku, oddělovač tabelátor v pořadí:
· název souboru panoramatu
· unikátní ID  - celé číslo
· datum snímání – DD_MM_RRRR
· GPS čas – HH:MM:SS
· geografická souřadnice B ve WGS-84 – stupně, 8 desetinných míst
· geografická souřadnice L ve WGS-84 – stupně, 8 desetinných míst
· elipsoidická výška – metry, 3 desetinná místa
· souřadnice X v UTM33/WGS-84 – 3 desetinná místa
· souřadnice Y v UTM33/WGS-84 – 3 desetinná místa
· přesnost určení souřadnice X v UTM33/WGS-84 – 3 desetinná místa
· přesnost určení souřadnice Y v UTM33/WGS-84 – 3 desetinná místa
· přesnost určení elipsoidické výšky – 3 desetinná místa
· orientační úhly v UTM33 v pořadí omega, phi, kappa, heading – stupně, 5 desetinných míst
· souřadnice X v S-JTSK – 3 desetinná místa
· souřadnice Y v S-JTSK – 3 desetinná místa
· výška v BpV – 3 desetinná místa
· orientační úhly v S-JTSK v pořadí omega, phi, kappa, heading – stupně, 5 desetinných míst
Přepočet souřadnic do S-JTSK musí být řešený s využitím lokálního klíče pro sedmiprvkovou transformaci a přesnost transformace musí být do 10 cm v X,Y i Z.




Zkratky:    GNSS (Global Navigation Satellite Systém)
		AOI (Areas of Interest)
